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1. Nazwa ogélna:

DOSTAWA WRAZ Z MONTAZEM URZADZEN WYPOSAZENIA SKATEPARKU
(ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY) NA DZ. NR. 2/4 W CZELADZI GM. CZELADZ
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem mniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace dostawy wraz z montazem
urzadzen wyposazenia Skateparku w Parku Grabek.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest jednym z dokumentdéw niezbednych przy udzielaniu zamowien
publicznych i stanowi zbiér wymagan w zakresie sposobu wykonywania robot obejmujacych w
szczegOlnosci wymagania, wlasciwosci materiatow, wymagania dotyczace sposobu wykonania i
oceny prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych robot.

1.a Prace towarzyszace

Ubezpieczenie budowy

Wykonywane prace montazowe nalezy ubezpieczy¢ w jednym z towarzystw ubezpieczeniowych.
Ubezpieczeniem winny by¢ objete zarowno szkody wiasne jak 1 osob trzecich przebywajacych na
budowie, w zakresie nastepstw nieszczesliwych wypadkow, uszkodzen od ognia oraz warunkow
atmosferycznych, zniszczen w trakcie wznoszenia obiektow, kradziezy oraz Swiadomych zniszczen
przez osoby trzecie.

Ogodlne wymagania dotyczgce montazu
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ montazu oraz zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacja techniczng i poleceniami zamawiajacego.

Przekazanie terenu

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy teren wraz z dokumentacjg.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za nadzor podczas trwajacych prac do chwili odbioru
koncowego robot.

Dokumentacja projektowa
Wykonawca otrzyma od zamawiajacego dokumentacje przy przekazaniu terenu.

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i specyfikacja techniczna

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
wykonawcy przez zamawiajacego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w
jednym z nich sg obowigzujace dla wykonawcy tak jakby byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach w poszczegdlnych dokumentach obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w umowie. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w
dokumentach przetargowych, a o ich wykryciu nalezy powiadomi¢ niezwlocznie zamawiajacego,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznos$ci, opis wymiaréw jest
wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.
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Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materialy musza by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa 1 specyfikacjg techniczng. Dane okre§lone w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji
technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okre§lonego przedziatu. Cechy materiatow i elementéw obiektow i budowli powinny by¢
jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie
powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli przedzial tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyjac tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sg
w peli zgodne z dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczng i wplyneto to
niezadowalajgco na jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materialty i roboty nie zostang
zaakceptowane przez zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy obiektu lub budowli powinny by¢
niezwlocznie rozebrane i zastgpione innymi na koszt wykonawcy.

1.b Informacje o terenie budowy

Organizacja montazu
Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ plac, na ktorym bedzie montowaé urzadzenia
wyposazenia skateparku. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac niezbedne
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, porecze, schody i pomosty, o$wietlenie,
wygrodzenie stref, tablice ostrzegawcze i wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, ludzi i
sprzgtu. Koszt zabezpieczenia nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
ceng za przedmiot umowy .

Zabezpieczenie interesow osob trzecich
Wykonawca odpowiedzialny jest za ochrong instalacji oraz za wszelkie urzadzenia w obrebie terenu
montazu, w tym celu uzyska od wiascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych
mu przez zamawiajgcego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni odpowiednie oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania prac montazowych.
Wykonawca zobowigzany jest przewidzie¢ rezerwe czasowg w harmonogramie robot na wszelkiego
rodzaju roboty w zakresie przetozenia oraz zabezpieczenia instalacji i powiadomi¢ zamawiajacego
oraz wlasciciela o zamiarze rozpoczecia robot. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach

dostarczonych przez zamawiajacego

Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. Powinny zostaé podjete odpowiednie $rodki
zabezpieczajgce przed:
e zanieczyszczeniami zbiornikow i ciekow wodnych pylami, paliwami, olejami, materialami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
e przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,
e przekroczeniem norm hatasu,
e mozliwoS$cig powstania pozaru.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami
ochrony $rodowiska obcigzaja wykonawce robdot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie
moga by¢ zanieczyszczane w czasie trwania robot ani po ich uplywie z winy wykonawcy.
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Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow tak, aby personel
nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Zaplecza dla potrzeb wykonawcy
Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-sanitarnego
z dostgpem do wody i energii elektryczne;.
Warunki dotyczace organizacji ruchu
Wykonawca dostosuje si¢ do obowigzujacych lokalnych ograniczen obcigzenia na of przy
transporcie materiatdw, wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia
od wiasciwych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo i rozmiarowo tadunkéw. Wykonawca
bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich elementow uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie
obcigzonych pojazdéw i tadunkow lub o przekroczonej skrajni.

Ogrodzenia
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w
tym ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robot. Koszt zabezpieczen nie podlega odrebnej zaplacie.

Zabezpieczenia chodnikow i jezdni
Wykonawca jest zobowigzany do przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog
i chodnikéw publicznych. A takze usuwaé na biezaco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na teren prac montazowych.

1.c Nazwy i kody
Grupy robét:

43325000-7 Urzadzenia

1.f Okreslenia podstawowe

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
reprezentacji w sprawie realizacji przedmiotu umowy.
Kosztorys ofertowy - kalkulacja ceny oferty. Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne

do wykonywania robo6t, zgodne z dokumentacja projektowo - kosztorysowa, zaakceptowane przez
Zamawiajacego
Polecenie zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela

Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw.

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i specyfikacja techniczna

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
wykonawcy przez zamawiajacego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w
jednym z nich sg obowigzujace dla wykonawcy tak jakby byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach w poszczegélnych dokumentach obowiazuje kolejno$¢ ich waznoS$ci
wymieniona w umowie. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w



dokumentach przetargowych, a o ich wykryciu nalezy powiadomi¢ niezwlocznie zamawiajgcego,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznos$ci, opis wymiaréw jest
wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materialy musza by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i1 specyfikacji
technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu. Cechy materialow i1 elementow obiektow i budowli powinny by¢
jednorodne 1 wykazywac bliska zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie
powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli przedzial tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyjac tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sg
w pemi zgodne z dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna i wplynelo to
niezadowalajaco na jako$¢ budowli lub obiektu, to takie materialy i roboty nie zostana
zaakceptowane przez zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy obiektu lub budowli powinny by¢
niezwlocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt wykonawcy.

2.0 MATERIALY

Zrédla uzyskania materialéw

Materiatly przeznaczone do wykonywania przedmiotu umowy muszg pochodzi¢ od takich
wytworcow 1 producentow, aby w sposob ciagly spetnialy wymagania specyfikacji technicznej i
dokumentacji projektowe;.

Pozyskiwanie materialdéw miejscowych i pochodzacych z rozbiérki

Dokumentacja projektowa nie przewiduje pozyskiwania materiatbw miejscowych i pochodzacych z
rozbiorki dla robot.

Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do ich wbudowania byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwosci. Miejsca czasowego
sktadowania materiatow bgda zlokalizowane w obrebie terenu montazu lub poza - w miejscach
zorganizowanych przez wykonawce na koszt wilasny.

Wariantowe stosowanie materiatléow

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialdw w wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi zamawiajacego o swoim
zamierzeniu, co najmniej 14 dni przed uzyciem materiatu lub w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniony bez zgody zamawiajgcego.

3.0 SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot i srodowisko. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie
gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowe;j i
warunkach umowy. Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcey lub wynajety do wykonywania robot ma
by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy oraz, jesli to konieczne, bedzie
posiadal aktualne badania techniczne do wgladu na budowie. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Sprzet dopuszczony
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do uzytkowania przekraczajacy obowigzujace normy bedzie uzytkowany w sposdb zapewniajacy
ochrone osobom obstugi (ochrona osobista) oraz 0sob trzecich.

4.0 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptywaja
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wihasciwosci przewozonych materiatow. Liczba
srodkoéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na
biezaco i na wlasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot. Nastepstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac
tego bedzie zamawiajacy, poprawione przez wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia
lub wyznaczenia robdt przez zamawiajgcego nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
prawidlowos¢.
Wspélpraca zamawiajacego i wykonawcy
Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje w sprawach zwigzanych z interpretacja dokumentacji
projektowej 1 specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypelniania warunkow umowy
przez wykonawcg. Jest on réwniez upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontroli materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Zamawiajgcy powiadomi wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktoére nie speilniaja wymagan
jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j.
Polecenia zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane nie poOzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu pod grozba zatrzymania robdt. Skutki z tego tytulu ponosi
wykonawca.
Kontrola i zasady kontroli jakoS$ci robot
Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozong jako$¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole oraz jako$¢ materiatow.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania stosowa¢ mozna wytyczne krajowe
lub inne procedury akceptowane przez zamawiajacego.
Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy oraz urzadzenia, ktére posiadaja:
o certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych
przepiséw 1 dokumentdéw technicznych,
. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma, lub
- Aprobatg techniczng w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono PN, jezeli nie s3 objgte
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certyfikacjg okreslong powyzej i ktore spelniaja wymogi specyfikacji. W przypadku materiatow dla
ktérych ww. dokumenty nie s3 wymagane, kazda partia dostarczona do robdt begdzie posiadaé
dokumenty okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe muszg posiadaé
ww. dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie speklniaja tych
wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy
Propozycje, uwagi i wyjasnienia wykonawcy powinny by¢ przedtozone zamawiajagcemu w formie
pisemnej do ustosunkowania si¢. Decyzje zamawiajacego przekazywane beda wykonawcy w formie
pisemnej. Dokumenty budowy takie jak: protokoly przekazania terenu, umowy cywilnoprawne z
osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robot,
protokoty z odbytych narad i ustalen powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zagini¢cie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla zamawiajacego.

6.0 WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Przedmiar robét

Stanowig go opisy rodzaju i ilosci robot stanowigce zataczniki do SIWZ, oraz :

Okresla¢ bedzie faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
warunkami technicznymi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie, wyniki obmiaru bedg wpisane
do rejestru obmiarow, jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w $lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w warunkach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania oraz
robot zanikajacych lub podlegajacych zakryciu przed ich zakryciem.

7.0 ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbiorow robét:

W zalezno$ci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej i umowie, roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru, dokonanym przez zamawiajacego przy udziale wykonawcy:

a) odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbior konicowy

¢) odbior pogwarancyjny

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Bedzie on dokonany w
czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego
postepu robdt. Odbioru robdt dokonuje zamawiajacy. Gotowos¢ do odbioru zgtasza wykonawca
powiadomieniem na piSmie zamawiajacego. Odbioér powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie
lecz nie pdzniej niz w ciggu trzech dni od daty zawiadomienia zamawiajacego, ktory powiadamia o
dacie odbioru wykonawce. Jakos¢ i i1los¢ robot ulegajacych zakryciu ustala zamawiajacy w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng robot
1 uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan zamawiajacy
ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzj¢ odnosnie korekt i zmian. Przy ocenie
odchylen i1 podejmowaniu decyzji zamawiajacy uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w
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dokumentach umownych. Z odbioru nalezy sporzadzi¢ kazdorazowo protokét odbioru robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego min. po jednym
egzemplarzu dla kazdej ze stron.
Odbiér koncowy
Odbior koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Odbior koncowy powinien nastgpi¢ w terminach ustalonych w
warunkach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia
dokumentow odbiorowych. Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez
zamawiajgcego w obecno$ci zamawiajacego i przy udziale wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokonuje ich oceny jakos$ci na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow pomiardéw, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci robot z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng. W toku
odbioru koncowego komisja zapoznaje si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w okresie wykonywania robdt uzupetniajacych i
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Iub
uzupehiajacych, komisja przerywa swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ robot w poszczegodlnych elementach i
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan dokumentacji technicznej i1 specyfikacji
technicznej, komisja dokonuje potracen. Decyzje o tym, czy roboty kwalifikujg si¢ do odbioru,
potracen czy odrzucenia dokonuje zamawiajgcy w oparciu o dokumentacje i specyfikacje.
Dokumenty odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego jest protokot odbioru koncowego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego. Do odbioru koncowego wykonawca
jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
- dokumentacj¢ powykonawczg z naniesionymi zmianami,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnych z programem
zapewnienia jakosci i specyfikacja techniczna,

- karty gwarancyjne,

Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancji, ktoérych przyczyna lezy
po stronie wykonawcy. Odbidor pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny
wizualnej robdt z uwzglednieniem zasad opisanych przy odbiorze koncowym.

8.0 SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT

Oferta cenowa bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j.
Szczegdlowe zasady ptatnosci za wykonane roboty okresla umowa.

9.0 DOKUMENTY ODNIESIENIA
- ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz. U. z 2003 .,
Nr 80, poz. 717),
- ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz.
2016 z pdzniejszymi zmianami).
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. 1126),
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- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r., Nr 47, poz. 401),

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2003 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2003 r., Nr 75, poz.
690),

- ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkdéw i opiece nad zabytkami (Dz. U. z 2003 r., Nr
162, poz. 1568),

- ustawa z dnia 19.04.1997 r. Prawo Energetyczne (Dz. U. Nr 54, poz. 348),

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2004 nr 198 poz. 2042),

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, przy ktorych realizacji jest wymagane ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego (Dz. U. 2001 nr 138 poz. 1554),

- ustawa z dnia 12 wrze$nia 2002 r. o normalizacji (Dz. U. z 2002 r., Nr 169, poz. 1386),

- ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony §rodowiska (DZ. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627 z
pOzniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27 lutego 2003 r. 0 zmianie ustawy o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2003, Nr
52 poz. 452).

-standardy, normy, normatywy i zasady sztuki budowlanej, w tym:

- PN-90/B-03200 - Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

- PN-EN 1996-2: 2010 — Konstrukcje murowe niezbrojne. Projektowanie i obliczanie.

- PN-EN 1995-1-1:2010 — Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

- PN-EN 1993-1-12:2008 Projektowanie konstrukcji stalowych.
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SST 1

SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

00-001

URZADZENIA



Numery pozycji CPV
Wyposazenie parkow i placéw zabaw - 43325000-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem mniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace dostawy
wraz z montazem urzadzen wyposazenia Skateparku w Parku Grabek

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych z dostawg i
montazem wyposazenia sportowego.

1.4. OkreS$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednim: normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,, Wymagania og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Zamawiajacego. Ogdélne wymagania dotyczace robot podano w ST
»Wymagania ogdlne".

2.MATERIALY

2.1.Wymagania ogélne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej
SST i dokumentacji projektowe;.

2.2.Wyposazenie

1. Quarter Pipe.

Wymiary: dlugosé: 280 — 320 cm. Szerokosé: 470 — 500 cm. Wysokosé: 100 — 140 cm

2. Bank Ramp.

Wymiary: dlugos¢ 340 — 360 cm. Szerokosé: 470 — 500 cm. Wysokosé: 100 — 140 cm

3. Piramida oraz Funbox z Grindboxem 3/3, porecza 2/3 oraz rura 3/1

Wymiary: dlugos¢ 550 — 580 cm. Szerokosé: 640 — 670 cm. Wysokosé: 40 — 50 cm

4. Porecz prosta, profil

Wymiary: dlugos¢ 350 — 420 cm. Szerokos¢: 4 — 6 cm. Wysokosé: 30 — 40 cm

5. Lawka

Wymiary: dhugosé 270 — 300 cm. Szeroko$é: 50 — 70 cm. Wysokosé: 30 — 40 cm

2.3. KONSTRUKCJA:

- Plyty nosne (konstrukcyjne) musza by¢ wykonane ze sklejki ciemnej wodoodpornej podwojnie
laminowanej o grubo$ci minimum 18mm. W celu zwigkszenia precyzji wykonania, wszystkie
zewngtrzne 1 wewnetrzne plyty nosne (konstrukcje) musza by¢ wycinane za pomoca maszyny
numerycznej CNC.

- Moduly elementow muszg mie¢ otwory do skrecania moduldw o $rednicy minimum 12 mm
pomigdzy belkami. Widoczne $ruby muszg zostaé zakryte grzybkiem.

- Wszystkie panele boczne musza zosta¢ umieszczone na stopkach.

- Nalezy zastosowa¢ wzmocnienie sekcji za pomocg belek o profilach minimum 60x90mm,
rozmieszczonych minimum co 250 mm.

- Na ptytach bocznych zewngtrznych paneli konstrukcyjnych nalezy zastosowac system wentylacji z
HPL-u o grubosci minimum 6 mm.

- Belki konstrukcyjne muszg by¢ przykrecone do plyt nosnych za pomoca stalowo-ocynkowanych

wkretow typu Torx (minimum) 6.0x140. Na koncu kazdej belki muszg znajdowac si¢ minimum 2
wkrety.
- W celu przedtuzenia ptyty nosnej (konstrukcyjnej) trzeba zastosowac taczenie w ksztatt puzzle’a,
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aby unikng¢ rozdzielenia si¢ elementow na skutek duzych obcigzen i naprezen. - zatacznik 1,
rysunek nr 1

NAWIERZCHNIA:

- Koncowa powierzchnig jezdni musi by¢ minimum 18 mm ciemna, wodoodporna sklejka
obustronnie laminowana, przykrecona za pomoca stalowo-ocynkowanych wkretéw typu Spax lub
Torx.

- Wszystkie sekcje o tukowym ksztatcie powierzchni jezdnej, muszg by¢ pokryte jedng warstwa

minimum 9mm sklejki ciemnej obustronnie laminowanej wodoodpornej. Przy konstrukcjach gdzie
wystepuje promien mniejszy niz 1,5 m mozna zastosowac¢ sklejke ciemna, wodoodporng obustronnie
laminowang o grubos$ci minimum 6 mm.

- Wszystkie glowki wkretdéw muszg by¢ zaglebione w wierzchniej warstwie nawierzchni jezdnej —
glowki wkretow nie moga wystawac ponad powierzchnie plyty.
- W przypadku wystapienia szczelin nalezy takie miejsca zaslepi¢ masa uszczelniajaco-klejaca.

BARIERKA:
- Wszystkie urzadzenia o wysokosci powyzej 1000 mm muszg mie¢ porgcze ochronne wzdhuz tytu i

bokéw podestu (nie dotyczy to wysokich funboxow do skokow, gdzie zastosowanie barierek w
takim elemencie prowadzi do zwigkszenia ryzyka wypadku). Barierki musza posiada¢ pionowe
poprzeczki, aby nie prowokowaty nikogo do wspinania si¢. Wysoko$¢ barierek ochronnych ponad
podestem musi wynosi¢ co najmniej 1200mm. Porgcze muszg by¢é wykonane ze stali
galwanizowanej, z profilow 30x30 i 20x40 oraz katownika 30x30. Tylne i boczne barierki musza
by¢ skrgcone razem ze sobg za pomocg $rub i nakretek z teflonowa wktadka. Barierki musza by¢
przymocowane do ramp przy pomocy $ruby kotwigcej TSM B x SW 17 g10x100.

STAL:

- Coping musi by¢ wykonany z rury stalowej o $rednicy minimum 50 mm oraz przymocowany do
podestow za pomocg stalowo-ocynkowanych wkretow typu Spax lub torx 6,0x6,0 — w dwoch
rzedach i w odstepach. Koncoéwki rur musza by¢ zaslepione, aby zapobiec skaleczeniom. Na
podestach gdzie jest zainstalowany coping musza by¢ zamocowane blachy wzdluz copingu o
grubosci minimum 3 mm i szeroko$ci minimalnej 120 mm. Katowniki musza mie¢ zaokraglenia na
zgieciu oraz koncach. Porgcze do §lizgania si¢ muszg by¢ zamontowane na minimum 6 mm
blachach o wymiarach 60x300mm i przykrecone do podioza za pomocg wkretow typu Spax 6,0x6,0.
Wszystkie copingi i katowniki do §lizgania si¢ muszg by¢ galwanizowane po ich przygotowaniu, aby
unikng¢ korozji. Nalezy stworzy¢ swobodng lini¢ przejazdu. W tym celu blachy muszg zostac¢
wyfrezowane. Na narozach i na kantach piramid progi metalowe powinny stworzy¢ gtadkie
przejscie.

3.Sprzet
Wykonawca zobowigzany jest stosowaé sprzet, ktory gwarantowaé bedzie wymagana jako$¢ oraz

terminowo$¢ wykonywanych robot. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym.

4. Transport

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie

Wplyng niekorzystnie na jako$¢ przewozonych urzadzen.

Podczas transportu materiatow po drogach publicznych Wykonawca powinien przestrzegaé
obowigzujace ograniczenia odnos$nie obcigzen osi pojazdow. Wszelkie zniszczenia Wykonawca
bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt.
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5. Wykonanie roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
Wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robot i jako$ci materialow.

6.1. Tolerancje:

« Copingi mogg wystawac bardziej niz maksymalnie 12 mm ponad powierzchni¢ blatu.

» Wszystkie promienie nie moga zmieni¢ si¢ bardziej niz maksymalnie 20 mm od okre§lonego
wymiaru.

« Przestrzenie otwordéw na $rodku arkusza ptyty musza by¢ w odstepach minimum 400 mm.

« Przestrzenie otwordéw na krawedziach arkusza plyt musza by¢ w odstepach minimum 250 mm

» Wszystkie otwory przy krawedziach stykajacych si¢ ze soba muszg by¢ symetryczne.

» Wszystkie polaczenia srubowe musza by¢ zakonczone podktadka i nakretka z teflonem.

« Dlugos¢ urzadzen moze si¢ rozni¢ maksymalnie o 6% w zalezno$ci od katow.

7. Obmiar robot

Obmiar rob6ot powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach okreslonych
w kosztorysie ofertowym.

8. Odbior robot

8.1 Rodzaje odbiorow

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich szczegoétowych specyfikacji technicznych roboty podlegaja
odbiorowi, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy

8.2. Odbior ostateczny robot

Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy Odbiorze
koncowym. Odbior ostateczny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

10. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji przedmiaru.

11. Zamawiajacy wymaga dolaczenia certyfikatow wydanych przez jednostki posiadajace
akredytacj¢ Polskiego Centrum Akredytacji na urzadzenia, zgodnych z normg PN-EN 14974:2019-
07 przy odbiorze konicowym urzadzen wyposazenia skateparku.

12. Wykaz zalgcznikow

1. Rys 1 - Rzut

13. Przepisy

- Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964 r.- Kodeks Cywilny

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie BHP podczas
wykonywania robot budowlanych

- PN-EN 1176-1:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie - Cz¢$¢ 1: Ogolne

Wymagania bezpieczenstwa i metody badan

- PN-EN 14974:2019-07 — Urzadzenia dla uzytkownikow sprzetu rolkowego
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